
항공 비행체 자세제어 시스템 및 비행체 자세제어방법
이선호

1  기술개요 
 

본 발명은 비행체의 자세 및 각속도와 지구자기장을 측정한 후 토크를 발생시켜 비행체의 자세를 교
정해주는 시스템 및 방법에 관함

기존 문제점 기술의 차별성 및 경쟁력 
¢ 프로펠러의 추력을 이용한 자세제어는 프로펠러가 회전

하는 동안 원치 않는 병진운동이 발생해 비행체의 작동
에 문제가 생길 수 있고 큰 사고로 이어질 수 있음

¢ 비행도중 병진운동과 같이 비행체의 흔들림이 발생하게 
되면 호버링 및 자세안정화에 어려움이 생겨 안전한 비
행이 힘듬

¢ 비행체의 흔들림을 방지하고 비행자세를 안정화하기 위
한 보조장치가 필요함

¢흔들리고 있는 비행체의 자세 교정에 필요한 
자기 모멘트 및 자기 토크를 발생시킴으로써 
비행체의 호버링을 유지시킬 수 있고, 비행체
의 자세 안정화에 도움을 줌

2  기술세부내용 
 

¢ 비행체 자세제어 시스템
▸자기 토크를 발생시켜 흔들림을 조절하는 자기 토크 발생부
-자기모멘트를 발생시키기 위한 전류전원부
-전류의 흐름을 통해 자기모멘트를 발생시키는 자기모멘트 발생부
-자기모멘트 발생부를 지지하는 지지부로 본체에 연결되는 복수 날개 

포함
▸자기 토크 발생부의 작동을 제어하는 제어부
-비행체의 자세 및 각속도를 교정해주는 토크를 계산
-지구 자기장을 관측하거나 계산하여 값을 제공
-토크 명령과 지구 자기장 값을 이용 
 자세제어 자기 모멘트 명령 생성에 필요한 자기 토크를 발생

3  관련특허 
 

구분 출원번호 권리현황 발명의 명칭 
대표 10-2019-0127530 등록 비행체 자세제어 시스템 및 비행체 자세제어방법
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