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다누리, 달 임무궤도 진입 시작

- 12월 17일 2시 45분, 달 중력에 포획되기 위한 첫 번째 감속 -

  과학기술정보통신부(장관 이종호, 이하 ‘과기정통부’)와 한국항공우주연구원

(원장 이상률, 이하 ‘항우연’)은 달 궤도선 다누리가 2022년 12월 17일 새벽 

2시 45분에 달 임무궤도 진입을 위한 1차 달 임무궤도 진입기동*
(이하 ‘진입

기동’)을 한다고 밝혔다.

 * 달 임무궤도 진입기동(LOI, Lunar Orbit Insertion) : 달 궤도선(다누리)을 달 임무궤도

(달 상공 100km 원궤도)에 안착시키기 위해 궤도선의 추력기를 사용하여 궤도선의 

속도를 줄이는 기동 

[다누리의 달 임무궤도 진입기동 12.17~12.28, 총 5회 ]



  다누리는 8월 5일 발사 후 약 4.5개월간 지구-달 전이 궤적을 따라 총 

594만km(누적)를 비행하였고, 12월 17일 달에서 약 108km 거리까지 근접한다. 

이후 다누리는 12월 17일부터 12월 28일까지 총 5차례의 임무궤도 진입기동*을 

거쳐 달 임무궤도(달 상공 100km)에 안착할 예정이다.

 * (12.17) 1차 진입기동, (12.21) 2차 진입기동, (12.23) 3차 진입기동, (12.26) 4차 진입기동, 

(12.28) 5차  진입기동 및 데이터분석, (12.29) 달 궤도 안착 성공 확인

  특히 이번 1차 진입기동은 다누리가 달의 중력에 안정적으로 포획되어, 

달을 지나치지 않도록 하는 가장 중요한 기동이다. 이 과정에서 약 13분간 

추력기를 가동하여 다누리의 속도를 약 8,000km/h에서 7,500km/h까지 

감속하는 동시에, 목표한 위치까지 정확히 맞춰야 한다. 이는 총알의 속도

(약 3,600km/h)로 이동 중인 달 궤도에 총알보다 빠르게 움직이는 다누리

(7,500~8,000km/h)를 진입시키는 고난이도의 작업이다. 1차 진입기동의 결과는 

데이터 분석 후 12월 19일 도출될 예정이다. 

  이후 2~5차 진입기동(12.21~12.28)을 거쳐, 최종적으로 12월 29일 다누리의 

달 임무궤도 안착 성공 여부가 확인될 예정이다.

붙임 1. 2022년 다누리 항행일지

붙임 2. 11월 28일 다누리가 촬영한 지구, 달 사진

붙임 3. 다누리 향후 운영계획
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붙임1  2022년 다누리 항행일지

【발사 전 준비】 

 ○ 7.5~7.7, 다누리, 항우연에서 발사장(미 케이프캐너배럴 우주군기지)으로 이송 

 ○ 7.8~8.4, 다누리 상태 점검, 연료 주입, 발사체 결합 등 발사준비작업 수행

【지구-달 항행 과정】

 ○ 8.5(1일차), 다누리 발사(8시 8분, 美 케이프캐너배럴 우주군기지) 및 지구-달 

전이궤적 진입 확인(11시 9분)

 ○ 8.5(1일차), 자기장측정기로 자기권계면* 관측 성공

   * 지구자기장에 의해 형성된 경계면으로, 우주로부터 유입되는 강한 우주선(Cosmic Ray)과 

태양풍을 차단하여 지구의 생명체가 서식할 수 있는 환경을 만드는 중요한 보호막

 ○ 8.7(3일차), 1차 궤적수정기동*(속도 : 3.06km/s, 누적거리 : 79,000km)

   * 다누리가 예정된 지구-달 전이궤적을 따라 항행할 수 있도록 추진제를 사용하여 오차를 

보정하는 과정으로 방향조정이 주 목적. 

 ○ 8.26(22일차), 8.29(25일차), 고해상도카메라의 기능점검을 위한 지구-달 사진 촬영

 ○ 9.2(29일차), 2차 궤적수정기동 수행

 ○ 9.15~10.15(42~72일차), 지구-달 공전 사진 및 달의 지구 통과 사진 촬영

 ○ 9.27(54일차), 다누리-지구 간 최대거리 도달(155만km)

 ○ 10.9(66일차), 감마선분광기로 블랙홀 탄생에 의한 감마선 폭발 관측

 ○ 8.25(21일차), 10.28(85일차), 우주인터넷탑재체의 영상‧사진‧메시지 전송시험 성공

 ○ 11.2(90일차), 3차 궤적수정기동 수행

 ○ 11.16(104일차), 4차 궤적수정기동 수행

 ○ 11.28(116일차), 고해상도카메라를 통해 지구와 달을 같은 크기로 촬영



붙임2  11월 28일 다누리가 촬영한 지구, 달 사진

□ 촬영 사진

[좌측 : 지구, 우측 : 달]

 

※ [참고 : 다누리-달 대비 다누리-지구 거리 비율이 달 대비 지구 크기 비율과 비슷해져(약 4배), 

다누리에서 바라보았을 때 지구와 달이 비슷한 크기로 보이는 시점(11월 28일)에 촬영함 ]

 



붙임3  다누리 향후 운영계획

□ 달 임무궤도 진입 기동     ※ 일정 변동 가능

 ○ (12.17) 달 궤도 도착 및 1차 임무궤도 진입기동* 수행

    * 달 임무궤도 진입기동 : 달 궤도선(다누리)을 달 임무궤도(달 상공 100km 원궤도)에 
안착시키기 위해 궤도선의 추력기를 사용하여 궤도선의 속도를 줄이는 기동 

 ○ (12.21) 2차 임무궤도 진입기동

 ○ (12.23) 3차 임무궤도 진입기동

 ○ (12.26) 4차 임무궤도 진입기동

 ○ (12.28, 14시경) 5차 임무궤도 진입기동

 ○ (12.29, 16시경) 달 궤도안착 성공 확인

   ※ 달 임무 궤도 안착 후, 임무궤도의 미세조정을 위한 임무궤도 보정기동 2회 실시 (12.30, 12.31)

□ 다누리 임무운영

 ○ (‘23.1월) 탑재체 초기동작 점검 및 본체 기능시험 진행

 ○ (‘23.2~12월) 달 궤도상에서 달 궤도선 內 6개 탑재체*를 운영, 과학

관측데이터 수신 및 기술검증 시험 수행

< 달 궤도선 탑재체별 주요임무 > 

탑재체 개발기관 주요임무 형상

고해상도카메라
한국항공
우주연구원

달 표면을 촬영하여 달 착륙선 
착륙 후보지 탐색

광시야편광카메라
한국천문
연구원

달 표면의 편광영상을 촬영하여 
달 표토입자 크기 분석 및 티타늄 
분포지도 작성

자기장측정기 경희대학교
달의 자기장을 측정하여 달 표면 
자기이상지역 및 달의 생성 원인 연구

감마선분광기
한국지질
자원연구원

달 감마선 분광자료로 달 표면 자원
(물, 산소 등) 지도 및 달 우주방사선 
환경지도를 작성

우주인터넷
한국전자
통신연구원

심우주탐사용 우주인터넷 기술 시험

ShadowCam NASA 미국의 달 남극 유인착륙 후보지 검색


