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■ 적용가능분야 및 목표시장 항공·우주 인공위성 측정관련 기술분야

■ 기술 개요

인공위성에 장착된 자기센서에서 측정되는 자기장 데이터 성분 중 실제 측정하고자 하는 지구자기장 이외에 위성 내부의 전자장치

와 자화물질에 의해서 발생되는 자기장 바이어스를 궤도기하학을 이용하여 보정하는 방법에 관한 기술임

■ 기술의 특장점
▪ 종래의 자세제어방법 중, 수동적인 방법의 경우는 보정 정밀도가 낮고, 능동적인 방법의 경우 필터시스템의 안정적인 수렴성

과 최소의 계산량을 보장하기 위해서 설계와 시험에 많은 시간이 소요되는 문제점이 있었음

▪ 위성의 궤도기하학을 이용하여 위성내부의 전자장치와 자화물질의 간섭에 의해 발생되는 자기장 바이어스를 추정하여 자기센

서 데이터를 보정할 수 있는 기술적 장점이 있음

▪ 바이어스 산출단계에서 지구지향변환좌표계의 변환자기장 시평균값은 지구지향모드 위성좌표계로 역변환하고, 태양지향변환좌

표계의 변환자기장 시평균값은 태양지향모드 위성좌표계로 역변환한 후 커브피팅(임의의 점(n+1)개를 입력하여 그 점들을 지

나는 n차 이하 근사곡선을 구하는 방법)법을 이용하여 위성좌표계 측정자기장 데이터에 포함된 바이어스를 산출한다는 기술적 

특징이 있음

■ 기술 세부내용

[도면]

▪ 기존의 기술과는 달리 국제표준지자기장 모델을 사용하지 않고 위성의 궤도기하학을 이용하여 위성 내부의 전자장치 및 자화

물질의 간섭에 의해 발생되는 자기장 바이어스를 추정하여 자기센서 데이터를 효과적으로 보정할 수 있는 방법을 제공함

▪ 지구자기장 모델 데이터베이스를 위성체의 메모리에 탑재할 필요가 없고 안정적인 수렴성과 적은 계산량을 보장하기 때문에 

위성체 내부의 자기장 간섭의 자율적 소거가필요한 소형위성에 유용하게 사용될 수 있음

■ 기술완성도(TRL)


