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■ 적용가능분야 및 목표시장 과학 관측 로켓 및 위성 발사체 관련 기술분야

■ 기술 개요

과학 관측 로켓 및 위성 발사체에 적용되는 장치로서 엔진의 추력 방향을 조절하여 로켓의 자세와 궤적을 제어하는 김발 엔진위치

제어용 구동장치에 나타나는 상호 간섭 효과를 제거시키는 기술임

■ 기술의 특장점
▪ 서보 작동기 양 끝단 즉, 어스엔드부와로드엔드부에 2자유도를 갖는 구형 이음새를 사용하고, 로켓의 엔진이 매달려 있는 김

발 구조를 유니버설 이음새를 사용하는 특징이 있음

▪ 구동장치 작동기의 회전축과 김발엔진의 회전축을 동일 평면상에 서로 일치시키는 구조로 설계하고 또한 서보 작동기의 전진, 

후진 동작시 김발 엔진의 움직임의 선형성을 같게 하기 위해서 작동기를 로켓 기체축과 수평으로 배치한 특징이 있음

▪ 김발엔진의 제어를 위한 구동장치의 상호 동작 시, 한쪽의 작동기의 움직임이 대응되는 작동기의 움직임에 영향을 미치는 요

인을 제거할 수 있으며, 구동장치 시스템의 구조적인 설계만으로 제어기의 오차 이외에 발생되는 부수적인 구조적 오차를 제

거할 수 있는 기술적 장점이 있음

■ 기술 세부내용

[도면]

▪ 작동기 및 김발 이음새 설계와 구조적인 배치를 통해 제어기 자체의 오차 이외의 구조적 문제로 발생하는 초기 오차를 없애는 

효과가 있음

▪ 균액체 엔진로켓에 적용하는 구동장치 시스템의 구조적인 배치에서 필연적으로 발생하는 오차를 제거함으로써 결론적으로 로

켓자세제어에서 요구되는 허용오차를 만족하는 구동장치 시스템을 구성하도록 하여 로켓의 제어 안정성을 높이는 효과도 있음

■ 기술완성도(TRL)


