
항공 포지션 클러치
김성욱

1  기술개요 
 

본 발명은 주동부(주동축) 및 종동부(종동축)가 동일 각도(위치)에서 접속되는 포지션 클러치를 제
공하는 것

기존 문제점 기술의 차별성 및 경쟁력 
¢ 동력 전달을 위한 클러치는 대부분 회전축의 위치, 각도

에 무관하게 동력을 접속하거나 차단하는 구조임
¢ 특수한 형태로 복수의 동력을 선택적으로 연결하는 경우 

위치 및 각도 연동을 위한 장치가 부수적으로 필요하여 
장치 무게와 부피가 증가하는 단점이 있음

¢포지션 클러치는 주동부와 종동부가 동일 각도
(위치)에서만 잠금(접속)될 수 있음

¢간단한 구조를 통하여 무게 및 부피를 증가시
키지 않고 포지션 클러치를 구성할 수 있음

2  기술세부내용 
 

¢ 포지션 클러치
-동부에 대하여 상대적으로 회동 가능하고, 종동부관통홀(21)

을 구비
-종동부를 선택적으로 결합시키는 잠금/풀림부(3)
  : 상대적으로 회동 가능하게 종동부에 연결
  : 상대적으로 회동하지 못하도록 상기 주동부관통홀(11)에 
    삽입될 수 있는 일단돌출부(311)를 구비하는 걸쇠(31)
  :　주동부 방향으로 상기 걸쇠(31)를 이동시키는 탄성력을 
　　　　작용하는 탄성부재(32)
  : 걸쇠(31)를 상기 주동부의 주동부관통홀(11)로부터 
   이탈시킬 수 있는 걸쇠 이동부(33)

3  관련특허 
 

구분 출원번호 권리현황 발명의 명칭 
대표 10-2019-0169012 등록 포지션 클러치

4  적용시장 
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